IpuJor op. 3.48 IIpeameTHa nporpaMa o IpB HUKJIYC HA CTYAMH

1. Hacnos Ha HacTaBHHOT Mepeme 1 aBTOMATCKA peryJ/ianuja Bo NPOLeCHA HHIYCTPHja
IIpeaMeT
2. Kon IT8U31
3. Cryaucka nporpama [Ipexpanbena TexHoorHja
4. OpraHu3aTop Ha CTyUCKaTa TexHOIONIIKO-MeTaTypIIKH (aKyITeT
IporpamMa (€ANHAIA, OJJHOCHO
- HHCTHUTYT, KaTepa, OAem)
5. CrernieH (TIpB, BTOp, TPET IIpB nukayc
IUKITYC)
6. AxanemMcka roJuHa /cemectap 4 roguHa 7. Bbpoj na EKTC- kpeauru 5
8 cemecrap
8. HacraBaux J-p Kupun JIucuuxos, pen. mpod.
9. [penycoBy 3a 3aMHULIYBabe
Ha MIPEIMETOT
10. | Lenu Ha npeaMeTHaTa nporpaMa (KOMIETSHIUN ):
[lenTa Ha MPEIMETOT € MEPEH-E Ha IPOLIECHUTE TOJIEMUHH, YIIPABYBAbE, PETyIallfja U BOACHE Ha TCXHOJIOIIKHUTE
MIPOLIECH.
11. | ConpxxvHa Ha IpeIMeTHATa [Iporpama:
Bogen Bo nporecHaTa KOHTpOJIA U AW3ajH Ha IPOLIECHU KOHTPOJHHU cucteMu; [ledunnpame Ha SISO cucremu 3a
aBTOMarcka perynanyja: [IpenocHu GpyHKIUHM o IpB, BTOp ¥ MOBUCOK pex 3a SISO cuctemu; Cumb0mu Ha 670K
nujarpamu; Anrebapcku 650k aujarpamu; Pemykiuja Ha 6ok aujarpamu; [IpeHOCHH (yHKINH 32 CHCTEMHU BO OTBOpEHA U
3aTBOpeHa KoHurypanuja; Tpancdopmanuja v peayKIija Ha CIIOKEHHU OJIOK nujarpamu; JlMHAaMHUKa Ha 3aTBOPCHU
pEeTyJIallnOHH KPYroBH AIICOJTyTHA CTAOMIHOCT Ha TMHAMUYKUTE CHCTEMHU; AHAIN3a U CHHTE3a Ha CHCTEMH 332 aBTOMATCKa
perynaruja; CTyaupame Ha pa3IHyHA TEXHOJIOIIKH npoueck co npumena Ha MATLAB/Simulink; OcHoBu Ha Teopuja 3a
Mepeme U Iojie10a Ha MepHUTE HHCTPYMEHTH M MHCTPYMEHTHTE 32 aBTOMAaTCKa perynanyja; TeopeTcku OCHOBH 3a
U3ydyBame Ha JUHAMHUKATa Ha CHCTEMHUTE 3a Mepese; [Ipudopu 3a Mepere Ha MPUTUCOK, TEMIIepaTypa, MPOTOK ¥ HUBO;
[Ipubopu 3a KOHTHHYHPAHO (MHIYCTPUCKO) MEPEHE Ha COCTAaBOT U KOHIIEHTpanujara; [Ipubopu 3a Meperme Ha OCTaHATHTE
MIPOLICCHY TOJIEMHHH.
12. | Metoau Ha y4ewe: IpeiaBamba i BeKOH, KOHCYNITalliH, POEKTHA (JOMAIIHa, CEMIHAPCKA) 33/1a4a, JOMAITHO yUeHhe
(TOATrOTOBKA HA MCIIHT)
13. | Bkymen pacmonoxus GoH[ Ha 150 gacoBu
Bpeme
14. | Pacmpenen6a Ha
PacoJIoXKUBOTO BpeMe
15. | dopmu Ha HACTAaBHHUTE 15.1. IIpenaBama - TeopeTcka HacTaBa 30 gacoBu
aKTHBHOCTH
15.2. Bex0Ou (;1abopaTopuCKH, ay THTOPUYMCKH), 30 gacoBu
CeMHHApH, TAMCKa paboTa
16. | Hpyru ¢hopmu Ha aKTUBHOCTH 16.1. [IpoexTHu 3agaun 30 gacoBu
16.2. CamocTojHu 3a1a4n 10 gacoBun
16.3. JlomalHo y4ermwe — 3a1a4n 50 yacoBu
17. | HauuH Ha oLleHyBame
17.1. TecroBu 80 6o10BU
17.2. VYcmenrHo peann3upany 1ab0paTOPUCKH/ay AUTOPHCKH 10 6omoBu
BEXXOU
17.3. AXTHBHOCT U Y4€CTBO 5 00110BH
17.4. JlomariHa 3a1aua u/iiii ceMUHapcKa paborta 5 6010BH
18. | Kpurepuymu 3a onieHyBame (00I0BH/ OLIEHKA) 1o 50 6oma 5 (mer) (F)
ox 51 no 60 601a 6 (wect) (E)
on 61 mo 70 6012 7 (cenym) (D)
oxn 71 mo 80 6ona 8 (ocym) (C)




ox 81 mo 90 601a 9 (meser) (B)

o1 91 no 100 6oma 10 (mecer) (A)
19. | VYcnoB 3a mOTHHC U 32 OJAramke 3aBPIICH UCTTUT Munnmym 11 6omoBu o aktuBHOCTHTE 17.1 10 17.4.
20. | Jasuk Ha KOj ce n3BeqyBa HACTaBaTa MakemnoHCKH
21. | Meron Ha cienere Ha KBAJIUTETOT Ha HACTaBaTa AHOHHMMHA aHKeTa Ha CTYJICHTUTE
Jluteparypa
3aq0IDKUTENHA TUTepaTypa
Penen ABTOp Hacios W3naBau T'ognna
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